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განვიხილოთ ფუქსის ტიპის დიფერენციალურ განტოლებათა ოჯახი  

𝑑𝑑𝑑𝑑
𝑑𝑑𝑑𝑑

= �∑ 𝐵𝐵𝑗𝑗 (𝑠𝑠)
𝑧𝑧−𝑠𝑠𝑗𝑗

𝑛𝑛
𝑗𝑗=1 � 𝑓𝑓,  ∑ 𝐵𝐵𝑗𝑗 (𝑎𝑎) = 0𝑛𝑛

𝑗𝑗=1                                                  (1) 

რომელიც ჰოლომორფულად არის დამოკიდებული  𝑠𝑠 = (𝑠𝑠1, 𝑠𝑠2, … , 𝑠𝑠𝑛𝑛) ∈ 𝐷𝐷(𝑠𝑠0) 
პარამეტრზე, სადაც 𝐷𝐷(𝑠𝑠0) მცირე დისკია  𝑠𝑠0 = (𝑠𝑠1

0, 𝑠𝑠2
0, . . , 𝑠𝑠𝑛𝑛0) ცენტრით  𝐂𝐂𝑛𝑛\∪𝑖𝑖≠𝑗𝑗 {(𝑠𝑠𝑖𝑖 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 ) =

0} სივრცეში. განტოლებათა  (1) ოჯახი მოცემულია 𝑇𝑇 = 𝐂𝐂𝐏𝐏1 × 𝐷𝐷(𝑠𝑠0)\∪𝑖𝑖≠𝑗𝑗 {(𝑠𝑠𝑖𝑖 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 ) = 0} 
მრავალსახეობაზე, რომელის რეტრაქტიც არის 𝐂𝐂P1\{𝑠𝑠1

0, 𝑠𝑠2
0, … , 𝑠𝑠𝑛𝑛0} მრავალსახეობა. 

ამრიგად, 𝜋𝜋1(𝑇𝑇, (𝑧𝑧0, 𝑠𝑠0)) ფუნადამენტური ჯგუფი 𝜋𝜋1(𝐂𝐂𝐏𝐏1\{𝑠𝑠1
0, 𝑠𝑠2

0, … , 𝑠𝑠𝑛𝑛0}, z0)-ის 
იზომორფულია, რომელიც თავის მხრივ წარმოქმნილია 𝛾𝛾𝑗𝑗0 მარყუჟის ჰომოტოპიის 
კლასებისაგან, ისინი კი მიიღებიან შესაბამისად 𝑠𝑠𝑗𝑗0 წერტილის გარშემო ერთჯერ 
შემოვლით. ყოველი განტოლებათა (1) სისტემის იზომონოდრომული ოჯახისათვის 
არსებობს ფუნდამენურ მატრიცთა ოზომონოდრომული ოჯახი, რომლის თითოეული 
ელემენტი ანალიზურადაა დამოკიდებული 𝑧𝑧  და  𝑠𝑠 ცვლადებზე. 

დებულება. (1) სისტემის 𝐹𝐹(𝑧𝑧, 𝑠𝑠) ფუნდამენტურ მატრიცთა ოჯახისათვის  {𝑧𝑧 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 = 0} 
წერტილის მიდამოში სამართლიანია წარმოდგენა 

𝐹𝐹(𝑧𝑧, 𝑠𝑠)𝑆𝑆(𝑎𝑎) = 𝑈𝑈𝑗𝑗 (𝑧𝑧, 𝑠𝑠)(𝑧𝑧 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 )𝐷𝐷𝑗𝑗 (𝑧𝑧 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 )𝐸𝐸𝑗𝑗 (𝑎𝑎),                                           (2) 

სადაც 𝑆𝑆(𝑎𝑎) ჰოლომორფულად შებრუნებადია  𝐷𝐷(𝑠𝑠0)-ში და აქვს იგივე ბლოკურ- 
დიაგონალური სტრუქტურა რაც 𝐸𝐸𝑗𝑗 , 𝑈𝑈𝑗𝑗 (𝑧𝑧, 𝑠𝑠) ჰოლომორფულად შებრუნებადია  {𝑧𝑧 − 𝑠𝑠𝑗𝑗 =
0}-ში, 𝐷𝐷𝑗𝑗  აქვს იგივე ბლოკურ-დიაგონალური სტრუქტურა  𝐷𝐷𝑗𝑗 = 𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑𝑑(𝐷𝐷𝑗𝑗1, … ,𝐷𝐷𝑗𝑗𝑘𝑘), რაც 𝐸𝐸𝑗𝑗 , 
რომლის დიაგონალზე მდგომი 𝐷𝐷𝑗𝑗𝑙𝑙  მატრიცების ელემენტები აკმაყოფილებენ გარკვეულ 
უტოლობებს, გარდა ამისა, 𝐸𝐸𝑗𝑗 (𝑠𝑠) = 𝑆𝑆−1(𝑠𝑠)𝐸𝐸𝑖𝑖𝑆𝑆(𝑠𝑠). 

დებულება. იზომონოდრომული დეფორმაციის დროს არ იცვლება (1) ოჯახის 𝐵𝐵𝑗𝑗 (𝑎𝑎) 
კოეფიციენტთა მატრიცების {𝑏𝑏𝑗𝑗𝑙𝑙} საკუთრივი რიცხვები და ფუნდამენტური მატრიცის  (2) 
წარმოდგენიდან 𝐷𝐷𝑗𝑗   მატრიცის {𝑑𝑑𝑗𝑗𝑙𝑙}  ელემენტები. 

ამ დებულებიდან გამოდის, რომ სისტემის იზომონოდრომული დეფორმაცია არ ცვლის 
მისგან ინდუცირებული ვექტორული ფიბრაციის ჰოლომორფულ სტრუქტურას 
(დეტალური ანალიზი იხ.[1],[2]-ში). 
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